
Transistorbasiert, ca. 
2000 Transistoren pro 
Maschine auf kleinen 
Modulen 

Bootstrap: 

Initial Instructions: 

Data 
General 

Rolm Corp 
 

Digital 
Equipment 

Elliott-900 
 

Elliott 
„Andere“ 

HomeComputer 
„Anderes“ 

1938 Z1 

Mechanik 

1944 Colossus 

1945 
Von Neumann 
Turing's ACE 

1946 ENIAC 

Röhren 

1950 152 Z4 / Pilot ACE 

Williams CRT, MIL, 64bit Relais / Röhren 

1953 400, 402,403 
5kW, 32bit, 200us ADD, >30 

1954 IBM 704 
FPU, "Massenprodukt", Röhren 

1954 EE DEUCE 
Turingdesign, 200us ADD 

1958 Gründung 802 
5kW, 39bit, 7us ADD, 

Transistoren, >220 
bitseriell 

1959 PDP-1 

18 bit, 4k, >50 18Bit 12 Bit 

1961 901   Autonetics D17 

    Guidance, Minuteman-I, 24/27 bit 

1962 920A   

1963 920B   502/503 

    parallel, >30 

1965 PDP-8     ICL4100 "Star Trek"-Serie 

12 bit, >50000     

1967 920M   ? 

1968 

Gründung 

905 

902 
102C 

Minim 

Space Odyssey 
2001 

1969 Nova Gründung     

1970 
Nova 1200 

1601 
PDP-15 
PDP-11 (MC1800)   

Intel 4004 

1972 1602     

1973     12/12 

1974 Eclipse       

Virtual Mem       

1976 

1602B / 1603 
CBX-

Telefonanlage 920ATC   

Zilog Z80 

1977 1606/1666     

1975 
Nova 3 

      
Altair 8800 

AM2901 

1978   VAX     
Aufspaltung Rolm 

Telecom/MIL-SPEC 

1980 MV/8000 MSE14     

32 bit Eclipse       

1981       ZX-81 / IBM-PC 

1982     "PEC" C64 

1983 HAWK/32       

1985       Amiga / Atari ST 

Zivile Elliott 12/18 Bit Maschinen, 1968: 

DGC, Nova 1200, 1970: 

„Anwendungen“: 

IO-Module: 

Große Platinen mit  
TTL-Chips, IO-Slots  
für verschiedene Er- 
weiterungskarten. 

BGM-109G: 

Trailblazer 

Nimrod MR2: 

920M 

PEC: 

1
2

/1
2

 

920ATC 

12-Bit 
Architektur 

1602: 

16-Bit „RISC“, Microcoded 

MIL-SPEC 
heißt u.a. 

Betrieb bei 
-40°C - +85°C 

4 Akkus, incrementierende Core-Zellen, Rolm und 
DG-Nova >80% kompatibel (bis inkl. Eclipse/Nov3) 

1666: 

MSE14/µ 

Vor/Nachteile: 

+ IO-Bus (in der ganzen Familie 
kompatibel, sehr viele Karten 
verfügbar: 1970 – nach 1990) 

+ Robust, einfach zu reparieren 
+ Sehr großes Softwareangebot 
+ Leistungsfähige Architektur 
- Stromverbrauch 
 
 

3310   Terminal Interface 

3320   Option 07 Punch Interface 

3320   Paper Tape Interface 

3330   Line Printer Interface 

3362   Analog MUX 

3364   Magnetic Tape Controller 

3382   Floppy Disk Interface 

3503   Real Time Clock 

3505   Programmable Interval Timer 

3541   Output Buffer, 3 X 16 bits 

3542   Parallel Input, 3 X 16 bits 

3543   Differential I/O Buffer (8-bit) 

3545   Serial IO 

3550/3890/ 
3894A   Multiprocessor Communications Adapter/MCA Terminator 

3561B   I/O Bus Expander 

3563   IO-Repeater 

3565   Analog-Digital-Converter 

3566   Priority/Load-Module 

3567   Priority/Load Module B 

3769   ALM 

3342   Fixed-Head Disk System 

3343   Fixed-Head Disk Controller 

3349   Fixed-Head Disk Controller 

3369   Dual Mode Magnetic Tape Drive Controller 

3370   Printer/Plotter Controller 

3400   Naval Tactical Data System (NTDS) Interface Modules 

3504   Real-Time Clock (1603/1603A) 

3540   Parallel I/O Buffer (16-bit) 

3549   System Interrupts 

3562   I/O Bus Terminator 

3563   I/O Bus Repeater 

3564   Data Channel Controller 

3568   Memory Load Module 

3569   Memory Load Module 

3580   Intelligent Asynchronous Controller 

3660/3661   Analog Multiplexer 

3662   Analog Multiplexer 

3762   Synchronous Interface 

3765   Asynchronous Interface 

3766   Asynchronous Multiplexer 

3767/3768   Synchronous Line Multiplexer 

3771/3781   NTDS Interfaces 

4055   Fixed-Disk Adapter 

5623   I/O Tester Module 

8144   Disk Interface for MSE/800 

Vor/Nachteile: 

Fragen 
erik@baigar.de 

©2014,Dr. Erik Baigar,  
Gotzmannstrasse 5/I,  
D81245 München 

MIL-SPEC-COMPUTING, 2014, Erik Baigar 

UK: Elliott-900 Serie vs. USA: Rolm-DG kompatible 

Elliott-900 
Rolm/DG 

Chronolgie 
DTL 

TTL 

LSI 

TTL 

Archaische „Features“: 

Software: 
- Assembler (SIR, SAP) 
- Algol (18 Bit) 
- Fortran (12/18 Bit) 
- Libraries (math,...) 
Später auch: 
-  Coral, BASIC 
Kein OS! 
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Software: 

- Assembler (asm) 
- Algol, COBOL 
- Fortran, Pascal 
- RDOS, RTOS, BASIC, 
- viele weitere <->DG 
Später auch: 
-  Ada für mil-spec 

Anwendungen (MSE) 

18 12 

TTL 

2901-
LSI 

2901-
LSI 

Mapped memory, 
max. 192k 

Dokumentation/Infos: Varianten: 

Einige Doku für 
frühe Systeme 
bis MSE14 vor-
handen;  
Software 1:1 DG 
 
 

Dokumentation/Infos: 
18 Bit: 920 Schaltpläne, 

Software vorhanden;  
12 Bit: NIX vorhanden, 

alles reverse 
engineered; 

SAP, math, 
EHB (=Sim 

auf 920!) 

 
 

„Anwendungen“: 

+ Skalierbarkeit 12-18 Bit 
+ Einfache Struktur->Zuverlässig 
+ Geringer Energieverbrauch 
+ Wenig Bauraum 
- Kein Standard IO-Bus 
- Kein OS  Bastel-Setups 

- Zivile Anwendungen in 
rauhem Umfeld (Ca. 50%: 
Stahl/Papierverarbeitung), 
Steuer- und Regelaufgaben 

- MIL-SPEC: Land/See und Luft: 
 

- Zivile Anwendungen v.a. der 
Kabinett-Varianten 902, 905, 903 

- Einsatz in Uni/Schule/Industrie 
- MIL-SPEC: Land, See und Luft: 
 

920, Seeaufklärung 

Tornado ADFS: 

102C                         12 Bit            
Auto-                    -Throttle 

Redundantes System 
2 St. 12 Bit Maschine 
Autopilot/Flightdirector 

Früher auch noch: Radar, ECM, ? 

SEPECAT Jaguar: 

920M, 18 Bit 
Navigation,  
NAVWASS 

Europa 11+: 
Vorläufer der 
Ariane, letzte 
Mission: 
Navigation, 
Flugsteuerung 
920M, s. Exponat 
im Dt.Museum 

Simulation: 
U.a. Sim900al-NT: 
Algol-Beispiel der 
Apollo 8 Mission von 
1968 

NCS1: 
Kreiselkompass 
12/12P, 12 Bit 

Simulation: 

„Radarwarner“ AN/SLQ32 
ESM/ELINT 

simh, Einschränkung: 
FPU, Immediate 
Kommandos, IO. 

Rolm 1972: 

3561 aus 1602: 

MIL-SPEC 

EC
M

 

Navigations-Suite: 
 NavStar 
Vorläufer von GPS, 
1981: Mehrere 
Satelliten werden 
getrackt von 4 un- 
abhängigen Pro-
zessoren und die  
aktuelle Boden- 
position ermttelt. 
GLCM-Launch-Center: 
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